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Уважаемые коллеги! Все Ваши замечания и предложения по улучшению качества типовой учебной программы,  просим высылать по адресу: 480012, г. Алматы, ул. Достық 108, Алматинский колледж железнодорожного транспорта. Учебно-методическое объединение по железнодорожным специальностям.

Программа без оригинальной печати Алматинского колледжа железнодорожного трансорта не действительна


Пояснительная записка

Настоящая Типовая учебная программа разработана в соответствии с Государственным общеобязательным стандартом Республики Казахстан по специальности: 3602002  «Автоматика, телемеханика и управление движением на транспорте» специализация: 3602002.01 «Автоматика, телемеханика и управление движением  на железнодорожном транспорте».

Настоящая Типовая учебная программа предназначена для реализации государственных требований к уровню подготовки по предмету: «Системы технической диагностики» и является основной для разработки рабочей учебной программы учебными заведениями среднего профессионального образования.

Общий объем 68 часов, из них:

· теоретических  занятий  52

· лабораторно-практических занятий  16

При реализации настоящей Типовой учебной программы в соответствии с Государственным общеобязательным стандартом Республики Казахстан по специализации  3602002.01  «Автоматика, телемеханика и управление движением на железнодорожном транспорте»  предусмотрено проведение:

· контрольных работ 1

Контрольные работы и зачеты (зачет) проводится за счет общего бюджета времени, отводимого на изучение предмета, экзамены – в сроки, отведенные на промежуточную аттестацию.
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Перечень разделов и тем является обязательным для изучения и не может быть изменен в сторону уменьшения.

Перечень разделов и тем может быть изменен  (в том числе за счет резервного времени), в том числе, за счет введения регионального компонента.

Формы организации познавательной деятельности носят рекомендательный характер.

Количество часов на изучение разделов носит рекомендательный характер и может быть изменено при сохранении содержания образования по дисциплине.

Настоящая Типовая учебная программа предусматривает изучение предмета  «Системы технической диагностики».

Настоящая Типовая учебная программ базируется на знаниях, умениях и навыках обучающихся по предметам  «Электротехника», «Электроника, микроэлектроника и микропроцессорная техника», «Основы автоматики и дискретные устройства СЦБ» и «Основы телемеханического контроля».

При изучении предмета  «Системы технической диагностики» необходимо (рекомендуется) проводить интеграцию с предметами:  ЭММТ.
Изучение материала следует излагать с учетом  совершенствования систем ж.д. автоматики и телемеханики, внедрение более прогрессивных систем и технологических процессов.

При реализации настоящей Типовой учебной программы рекомендуется использовать дидактические и 
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2 Контрольные задания

Контрольные задания разрабатываются с целью оценки и определение уровня усвоения обучающимися содержания программного материала по каждой дисциплине. 

3  Литература И СРЕДСТВА ОБУЧЕНИЯ

Основная

Государственный общеобязательный стандарт образования республики Казахстан                          

Техническое описание аппаратуры ДИСК-БКВ-Ц /78Б ТО, 78К ТО, 78В ТО, 78Ц то/ МПС СССР, УО ВНИИЖТ, М.:1988.

Дополнительная

Журнал ''Автоматика, телемеханика и связь на железнодорожном транспорте'' / № 1, 2, 4, 1986;  № 2, 9, 1987;   № 1, 2, 5, 7, 1988 /.

Тресман Е.Е. и др. Автоматизация контроля буксовых узлов в поездах. М.: Транспорт, 1983.

Средства обучения: Компьютерная техника, видеомагнитофоны, стенды, макеты, полигоны, наглядные пособия, раздаточные материалы.
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           Должен знать. Разновидности аппаратуры контроля и средств технической диагностики. Основные элементы и узлы.  

Должен уметь. Проводить взаимосвязь между системами диагностики.

Межпредметные связи. «ОТК».

Перечень оборудования лаборатории

Комплект аппаратуры ДИСК-БКВ-Ц.

Осциллограф.

Частотомер.

Электронный вольтметр.

Диапроектор с набором слайдов-сем.

Демонстрационные элементы аппаратуры.

Комплект схем и технического описания.   

Лабораторные стенды.

Стенд по технике безопасности и охране труда.
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наглядные пособия: плакаты, модели, диапозитивы, учебные видеофильмы, электронные учебники, учебные и учебно-методические пособия, разработанные Учебно-методическим объединением по  железнодорожным специальностям.
Настоящая Типовая учебная программа предусматривает проведение практических занятий, которые способствуют более успешному усвоению учебного материала; приобрести навыки в решении практических задач, связанных с технологией производства. Данные занятия рекомендуется проводить с использованием следующих форм организации познавательной деятельности: экскурсии на объекты, предприятия и учреждения; деловые игры; уроки-конференции; уроки моделирования производственных ситуаций; имитационные занятия (упражнения на анализ конкретных ситуаций,  технологии проблемного и дебатного обучения) и др.


Программа предмета ''Системы технической диагностики'' предусматривает изучение устройства, работы и технического обслуживания системы автоматического контроля технического состояния  элементов и узлов подвижного состава по ходу  поезда /ДИСК-БКВ-Ц/.

Программный материал изучается на базе предметов ''Электротехника'', ''Электроника, микроэлектроника и микропроцессорная техника'', ''Основы автоматики и дискретные устройства СЦБ'' и ''Основы телемеханического контроля'', поэтому 
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реализация межпредметных связей должна исключить дублирование учебного материала.

Важно, чтобы обучающиеся усвоили, что одним из важных факторов, обеспечивающих безаварийную и ритмичную работу железных дорог, является своевременное выявление и устранение  дефектов подвижного состава, а также строгое соблюдение производственной, технологической дисциплины, правил и инструкций. Излагая учебный материал, преподаватели должны широко освещать передовые методы содержания устройств ДИСК-БКВ-Ц. Для этого необходимо регулярно поддерживать постоянный контакт с производством, следить за новинками технической литературы и вновь издаваемыми инструкциями, систематически изучать все новые, прогрессивные в области технической диагностики и соответственно корректировать содержание учебного материала.

Выполнение лабораторных работ должно быть организованно так, чтобы обучающиеся научились исследовать работу действующих установок подсистем в нормальных и экстремальных условиях во всех режимах с учётом поездной обстановки, определять признаки отказов при работе узлов подсистем, обнаруживать и устранять неисправности.

В результате изучения предмета обучающиеся

Должны знать: принципы построения работы аппаратуры ДИСК, технические характеристики подсистем, характерные виды отказов;  
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Технология проверки силового щита постового оборудования и аппаратуры стойки. Проверка напряжений источников электропитания. 

Периодичность и порядок проверки станционного оборудования станционного оборудования. 

Технология проверки станционной стойки и её аппаратуры.

Осмотр, смазка цифропечатающего устройства.

Выполнение требований электробезопасности. Эргономические требования к органам управления. 

Комплексная проверка подсистемы ДИСК-Б.

Должен знать: Периодичность осмотра, проверки и настройки приборов и аппаратов системы ДИСК-БКВ-Ц.

Должен уметь: Проверять работоспособность аппаратуры системы ДИСК-БКВ-Ц.

Межпредметные связи: ''ОТК''- устройства настройки и регулировки аппаратуры ПОНАБ-3.

7  Перспективы развития средств технической диагностики 

Основные направления совершенствования систем технической диагностики. Общие понятия о системе КТСМ. Опыт зарубежных стран в области диагностирования подвижного состава. Перспективы развития аппаратуры диагностики в Республике Казахстан.
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Принцип сбора информации с линейных пунктов и её обработка.

Построение кода и передача его на центральный пункт.

Структурная схема блока передачи данных, её работа.

Структурная схема блока управления приёмом. Принцип построения канала передачи и приёма достоверности информации.

Структурная схема блока коммутации /''МОДЕМ''/ и пульта оператора. Использование ЭВМ для обработки информации, поступающей на центральный пункт.

Управление линейными пунктами с центрального поста сбора информации.

Должен знать: назначение и принцип работы подсистемы ДИСК-Ц.

Должен уметь: дешифровать информацию, поступающую с линейных пунктов.

6 Техническое обслуживание системы ДИСК-БКВ-Ц

Периодичность и порядок проверки устройств перегонного и постового оборудования. Технология проверки напольных камер, их ориентация на буксовый узел подвижного состава. Назначение и принцип действия калибратора и ориентирного устройства. Пользование ориентирным устройством. Проверка работы электронно-рельсовой цепи, путевых датчиков, кабельных муфт. 
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Должен уметь: производить регулировку, настройку и проверку узлов и субблоков аппаратуры, устранять характерные виды отказов.

Примечание

В программе используются сокращённые наименования предметов.

Основы автоматики и дискретные устройства СЦБ – «ОА ДУ СЦБ».

Основы телемеханического контроля – «ОТК».

Электроника, микроэлектроника и микропроцессорная техника – «ЭММТ».

Электротехника – «Э». 
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1 ТЕМАТИЧЕСКИЙ ПЛАН И ПРОГРАММЫ ДИСЦИПЛИНЫ

1.1  Тематический план      

	№ п/п


	Разделы и темы
	Кол-во учебн. времени при очной форме обучения

	
	
	

	
	
	всего
	лабор. работы и практ. занятия

	1
	2
	3
	4

	
	Введение
	1
	

	1
	Основы построения диагности-ческой информации системы контроля подвижного состава /ДИСК-БКВ-Ц/
	1


	

	2
	Подсистема ДИСК-Б
	
	

	2.1
	Принцип работы подсистемы ДИСК-Б
	2
	

	2.2
	Напольное оборудование
	2
	

	2.3
	Постовое оборудование
	4
	2

	2.4
	Субблоки формирования импуль-сов с педалей /ФИП/ и отметчика вагонов /ОВ/
	4
	2

	2.5
	Субблоки оконечного усилителя ОУ и термодатчиков 
	4
	2
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Должен уметь. Контролировать работоспособность подсистем  ДИСК-БК в режиме ПЗУ.

Межпредметные связи. «ЭММТ» – электронные ключи, ОУ, регистры, триггеры, инверторы, линия задержек.

4  Подсистема ДИСК-В 

4.1 Построение подсистемы ДИСК-В

Блок-схема сопряжения подсистемы ДИСК-В и ДИСК-Б. Назначение и принцип построения подсистемы ДИСК-В. Её структурная схема. Расположение датчиков перегонного оборудования. Конструкция датчиков и принцип действия.

Должен знать: построение и работу подсистемы ДИСК-В. Конструкцию датчиков волочащихся деталей и принцип их действия.

Должен уметь: производить регулировку креплений датчиков.

Межпредметные связи:

'Э''- магнитные цепи.

5 Подсистема ДИСК-Ц

Структура построения подсистемы централизации информации /ДИСК-Ц/ в системе ДИСК-БВЦ-Ц и её техническая характеристика. 

Блок-схема аппаратуры подсистемы ДИСК-Ц. Взаимосвязь блоков подсистемы ДИСК-Ц с базовой подсистемой ДИСК-Б.
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3 Подсистема ДИСК-К

3.1 Построение подсистемы ДИСК-К

Назначение, техническая характеристика, устройство и принцип действия подсистемы ДИСК-К в составе комплекса ДИСК-БК. 

Взаимосвязь элементов подсистемы ДИСК-К с базовой системой ДИСК-Б. Размещение элементов напольного оборудования.

Принцип обработки сигналов подсистемы ДИСК-К станционным оборудованием.

Должен знать: характеристику подсистемы ДИСК-К. Принцип построения системы контроля дефекта колёс. 

Должен уметь: объяснить принцип обработки информации блоком контроля колёс по структурной схеме.

Межпредметные связи: 

''ОТК''- структурная схема ПОНАБ./

3.2. Регистр памяти и схема коммутации 

Функциональная схема регистров памяти. Назначение ячеек памяти в регистрах. Принцип записи и перезаписи информации в ячейках памяти.

Функциональная схема коммутатора сигнала. Работа схем коммутации при записи информации в ячейках памяти регистра, перезаписи и опросе регистра памяти. Запуск схемы в режиме автоконтроля по программе ПЗУ.

Должен знать. Работу функциональной схемы при проверке деффектов колеса.
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	1
	2
	3
	4

	2.6
	Субблок цепей согласования /ЦС/
	2
	

	2.7
	Субблок программно - задающего устройства /ПЗУ/
	6
	2

	2.8
	Блок передачи сообщений /БПС/ и приёмник обратного канала ПрОК/
	6
	2

	2.9
	Станционное оборудование 
	2
	

	2.10
	Блок приёма сообщений /ПрС/ и передатчик обратного кода /ПОК/ 
	4
	

	2.11
	Преобразование аналоговых сигналов в код
	4
	2

	2.12
	Устройства записи-считывания информации
	6
	2

	2.13
	Устройства накопления информации и выдачи на печать
	4
	2

	2.14


	Блок автономной работы и аппаратура выдачи информа-ции на пульт оператора
	2
	

	
	ИТОГО

	54
	16

	3
	Подсистема ДИСК-К
	
	

	3.1
	Построение подсистемы ДИСК-К
	2
	

	3.2.
	Регистр памяти и схема коммутации 
	2
	

	
	ИТОГО
	4
	

	4
	Подсистема ДИСК-В
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	1
	2
	3
	4

	4.1
	Построение подсистемы 

ДИСК-В
	2
	

	
	ИТОГО
	2
	

	5
	Подсистема ДИСК-Ц
	4
	

	6
	Техническое обслуживание систем ДИСК-БКВ-Ц
	2
	

	7.
	Перспектива развития средств технической диагностики
	2
	

	
	ВСЕГО: 
	68
	16


1.2 Программа дисциплины  «системы  технической  диагностики»

Введение

Значение технической диагностики узлов подвижного состава для обеспечения безопасности движения поездов.

ПТЭ об устройствах автоматического выявления перегретых букс. Развитие техники диагностического контроля подвижного состава от ПОНАБ-3 к ДИСК-БКВ-Ц. Оснащение сети железных дорог  аппаратурой дистанционной информационной системы контроля /ДИСК-БКВ\Ц/. Общие требования ПТЭ к подвижному составу. Основные требования инструкций по осмотру, освидетельствованию, ремонту и формированию колёсных пар.

Должен знать: роль диагностического контроля в повышении эффективности использования телемеханической информации о подвижном составе.
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Должен уметь: проверять работу схем накопления информации с использованием счётчика осей и вагонов как измерителя частоты.

Межпредметные связи:

''ЭММТ''- счётчики, мультиплексоры, коммутаторы.

''ОТК''- печатающее устройство ЭУ-23Д.

2.14 Блок автономной работы и аппаратура выдачи информации на пульт оператора

Назначение и состав блока автономной работы. Работа блока автономной работы при выдаче оперативной индикации на индикаторные блоки и станционный пульт оператора.

Схема субблока формирователя команд /ФКС/, различителя типа букс /РТБ/. Схема обнаружения заторможенных колёс.

Принцип формирования управляющих сигналов на индикацию и управление записью- выборкой информации.

Работа блока в режиме контрольной проверки аппаратуры на индикатор субблока ИД. Функциональная схема пульта оператора и её работа.

Должен знать: назначение и принцип управления записью- выборкой информации.

Должен уметь: контролировать работу аппаратуры с помощью блока автономной работы и пульта оператора. 

Межпредметные связи: 

''ЭММТ''- газоразрядные индикаторы, счётчики, регистры, мультиплексоры, демультиплексоры на ИМС.
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Должен знать: принцип передачи поступившей кодовой информации в аппаратуре считывания, запоминания и стирания кода слов.

Должен уметь: производить проверку устройств считывания- записи в контрольном режиме.

Межпредметные связи: 

''ЭММТ''- регистры, мультиплексоры, счётчики.

''ОТК''- устройства накопления информации; электронный приём кодов.

2.13 Устройства накопления информации в выдаче на печать

Построение и принцип работы схем: датчика временных интервалов, счётчика текущего времени, регистра номера поезда, счётчика осей и вагонов, регистра печати. Взаимосвязь схем между собой и принцип передачи информации на регистр печати по команде. Построение субблока управления цифропечатающим устройством и принцип его работы. Блок сопряжения и его взаимосвязь с субблоком управления /УЦП/. Вывод информации на печатающее устройство /ЭЦМ- 23/.

Лабораторная работа № 8

Исследование работы схем управления печатающим устройством /УЦП/.

Должен знать: принцип работы схем накопления информации и условия прохождения на печать.
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Межпредметные связи: 

''ОТК''– основные направления телемеханического контроля.

1 Основы построения диагнос-тической информационной системы контроля подвижного состава /ДИСК-БКВ-Ц/

Общая структурная схема системы ДИСК-БВЦ-Ц, оборудование линейных пунктов /постовое и станционное/ и центрального диспетчерского пункта контроля /центрального поста/.

Состав и назначение элементов постового, станционного оборудования и оборудования центрального поста. Характеристика каналов связи. Режимы работы аппаратуры и их характеристика. Характеристика информации о подвижном составе, выдаваемой на печать цифропечатающим устройством.

Принцип работы системы в автономном режиме и в режиме централизированного контроля при проследовании подвижного состава по участку контроля. 

Технические возможности построения новых подсистем на основе базовой подсистемы ''Б''.

Конструктивное оформление системы ДИСК-БКВ-Ц, электроснабжение системы.

Должен знать: состав оборудования постового, станционного и диспетчерского пункта и его назначение. Принцип работы аппаратуры. 

Должен уметь: объяснять назначение функциональных узлов.
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Межпредметные связи:

 ''ОТК''- построение системы ПОНАБ.

2 Подсистема ДИСК-Б  

2.1 Принцип работы подсистемы ДИСК-Б

Структурная схема аппаратуры подсистемы ДИСК-Б, её состав и назначение функциональных основных узлов. Характеристика каналов передачи сигналов с перегона на станцию и обратно.

Принцип работы аппаратуры при заходе поезда на участок контроля, проходе по участку и удалении с него.

Принцип обнаружения перегретых буксовых узлов с подшипниками качения и роликовыми подшипниками. Выдача информации на печать.

Должен знать: структурную схему подсистемы ДИСК-Б и назначение её узлов. Принцип работы аппаратуры при заходе поезда на участок контроля, проходе по участку и удалении с него. Содержание информации на печати.

Должен уметь: объяснить работу узлов аппаратуры ДИСК-Б. Считывать информацию о поезде с печати.

Межпредметные связи:

 ''ОТК''- построение системы ПОНАБ.

2.2 Напольное оборудование

Размещение, состав и назначение элементов напольного оборудования (датчики, электронная рельсовая цепь, напольные камеры, ограждающие устройства, кабельные муфты и т.д.). 

Устройство напольной камеры и характеристики её частей (приёмная капсула, болометр, узел заслонки 
11

Лабораторная работа № 6

Исследование работы схемы преобразования аналоговых сигналов в код /ПАК - УПАК/.

Должен знать: работу преобразователя  ''аналог- код''. 

Должен уметь: проверять правильность функционирования схемы по преобразованию аналоговых сигналов в код в режиме контроля.

Межпредметные связи: 

''ЭММТ''- регистры, счётчики, пороговые устройства.

2.12 Устройства записи- считывания информации 

Принцип построения записи информации 24-х разрядного кода слов во входном коммутаторе /ВКЗУ/ и передача его в виде 6-ти разрядного кода запоминающего устройства /ЗУ/. Передача разрядного кода слов из ЗУ в оконечный регистр /ОРЗУ/.

Назначение и принцип работы схемы управления запоминающими устройствами /схема УЗУ/.

Назначение и взаимосвязь буферного накопителя с запоминающей аппаратурой.

Работа буферного накопителя при приёме считываемой информации.

Лабораторная работа № 7
Исследование работы схемы записи- считывания информации. /УЗУ - ВКЗУ- ЗУ/.

20

Принципиальные схемы приёмника /ПР/, групповых устройств /ГУ2/ и вилки линейных фильтров /ФДК/.

Функциональная схема ПОК.

Работа схемы приёма сообщений и принцип построения информации сообщения.

Работа схемы ПОК при передаче команд управления /ПОК-ФДК-ГУ2/ и приёма /пр-ГУ2/.

Должен знать: структурную взаимосвязь и принцип действия аппаратуры приёма сообщений.

Должен уметь: производить проверку аппаратуры приёма сообщений. 

Межпредметные связи: 

''Э''- генераторы гармонических колебаний на ИМС, стабилизатор частоты. ФМП, ФВЧ.

''ОТК''- каналообразующая аппаратура.

2.11 Преобразование аналоговых сигналов в код

Назначение и состав блока преобразований. Принцип преобразования аналогового сигнала в код. Функциональная схема преобразования аналоговых сигналов в код. Взаимосвязь собственно преобразователей ''Аналог- код'' /ПАК/ с блоком управления преобразователями /УПАК/ и печатающим устройством.

Работа схемы ПАК и УПАК при заходе поезда на участок контроля, проходе контрольной зоны.

Принцип приближения уровня сигнала по сумме весомых соотношений.
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входного окна, элементы обогрева камеры).

Устройство приёмной капсулы и характеристика её частей. Схема электронной рельсовой цепи и её работа при подходе поезда к участку контроля, проходе и удалении с него.

Взаимосвязь напольного оборудования с постовым. 

Должен знать: состав и размещение напольного оборудования. Устройства напольной камеры, приёмной капсулы и характеристику их элементов. Работу схемы электронной рельсовой цепи.

Должен уметь: определять местоположение напольных камер. Регулировать работу узла заслонки входного окна.

Межпредметные связи:

 ''ОА ДУ СЦБ'' –рельсовые цепи, датчики, реле. ''ОТК''- построение системы ПОНАБ.

2.3 Постовое оборудование      

Размещение, состав и назначение элементов постового оборудования (перегонная стойка, блок термодатчиков, вводно-изолированный щиток и щитки подключения основного и резервного питания).

Назначение перегонной стойки, характеристика её частей (блоки управления, усиления, аппаратуры передачи сообщений и силовая часть с клеммными колодками).

Схема субблока терморегулятора /ТРМ/ и её работа. Схема Субблока силовых выпрямителей /СВ/ и её работа.
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Состав блока управления и назначение субблоков: формирования импульсов с педалей ФИП/, отметчика вагонов /ОВ/, перегонного формирователя команд /ФКП/, программно – задающего устройства /ПЗУ/, цепей согласования /ЦС/, приёмника обратного канала /ПрОК/ и источников питания СП1 и СП2.

Состав блока усиления, назначение субблока оконечного усилителя /ОУ/.

Состав блока передачи сообщений /БПС/ и характеристика субблоков: ''ПЕР'', групповых устройств /ГУ1/, вилки линейных фильтров /ФДК/ и источника постоянного тока СП2.

Лабораторная работа № 1       

Исследование работы субблока формирования команд на перегоне /ФКП/.

Должен знать: функциональную зависимость ФКП с субблоками блоков управления и усилителей.

Должен уметь: пояснить прохождение и построение команд управления на субблоки СВ, ОУ, ОВ, АПС, ПЗУ.

Межпредметные связи: 

 ''ЭММТ''- базовые логические элементы интегральной схемотехники, триггеры и счётчики на ИМС. 

''ОТК'' – устройства считывания и обработки первичной информации.
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         Должен уметь: Производить настройку и проверку передатчиков по амплитудной характеристике.

Межпредметные связи: 

''ЭММТ'' - генераторы импульсов на ИМС, счётчики, стабилизаторы частот. 

''Э''- ФВЧ и ФНЧ. 

''ОТК''- каналообразующая аппаратура.

2.9 Станционное оборудование

Состав и назначение станционного оборудования. Станционная стойка и назначение его оборудования. 

Функциональная схема функционального оборудования и его работа при приёме информации с перегона  и задании проверочных тестов.

Должен знать: состав и назначение функциональных узлов.

Должен уметь: показать функциональный проход информации по структурной схеме приёмной аппаратуры.

Межпредметные связи: 

''ОТК''- устройства приёма и регистрации информации ПОНАБ-3.

2.10 Блок приёма сообщений /ПрС/ и передатчика обратного кода /ПОК/

Структурная схема блока ПрС и его назначение, принцип преобразования сигналов амплитудной модуляции и его выделения в приёмниках.
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Лабораторная работа № 4

Исследование работы схемы субблока ПЗУ.

Должен знать: назначение ПЗУ, состав субблока. Принципы запуска и последовательность формирования контрольных сигналов для проверки работоспособности аппаратуры.

 Должен уметь: производить запуск ПЗУ. Проверять и настраивать аппаратуру с помощью ПЗУ.

Межпредметные связи: 

''ЭМТ''- счётчики и генераторы прямоугольных импульсов на ИМС, дешифраторы.

''ОТК''- ПЗУ аппаратуры ПОНАБ-3.

2.8 Блок передачи сообщений /БПС/ и приёмник обратного канала /ПрОК/

Назначение БПС и его структурная схема. Построение сигнала передачи по методу амплитудной модуляции. Назначение информационных каналов и спектр частот.

Принципиальные схемы субблоков передатчика /ПЕР/, группового усилителя /ГУ1/, вилки линейных фильтров /ФДК/ и их работа.

Функционально-принципиальная схема ПрОК иеё работа , взаимосвязь с внешними устройствами.

Построение схемы имитатора контрольных сигналов и принцип действия.

Работа схемы БПС по каналам передачи  /''ПЕР''-ГУ1-ФДК, ПрОК/.

Лабораторная работа № 5

Исследование работы блока передачи сообщений.
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 2.4 Субблоки формирования импульсов с педалей /ФИП/ и отметчика вагонов /ОВ/

Субблоки ФИП для магнитных педалей ПМВ-56 и для датчиков Д50, характеристики и работа при проходе колёсных пар физической единицы. Формирование сигналов компаратором и фиксация триггером. Временная диаграмма ФИП.

Субблок отметчика вагонов /ОВ/, динамика работы схемы при проходе физической единицы по участку контроля (работа счётчика набегающих осей, базы вагона и обегающих осей). 

Лабораторная работа № 2 

Исследование работы субблока отметчика вагонов /ОВ/.   

Должен знать: назначение компаратора в формирователе импульсов педалей и взаимосвязь ФИП с ОВ.

Должен уметь: определять последовательность работы счётчиков сублока ОВ при проходе физической единицы.

Межпредметные связи: 

''ЭММТ''- базовые логические ИМС, интеграторы, компараторы, счётчики на ИМС.

''ОТК''- устройства считывания и обработки первичной информации.
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2.5 Субблоки оконечного усилителя /ОУ/ и термодатчиков

Построение принципиальной схемы оконечного усилителя и её работа при проходе физической единицы по участку контроля.

Принцип прохождения теплового сигнала с фиксацией уровня.

Функциональная взаимосвязь основных и вспомогательных оконечных усилителей. Принцип стробирования теплового сигнала.

Схема управления термокоррекцией оконечных усилителей.

Лабораторная работа № 3     

Исследование работы схемы приёмо-усилительного тракта /ИКОУ/.

Должен знать: принцип выделения теплового сигнала со схем ОУ и термокоррекции на блок передач.

Должен уметь: производить настройку усилительного тракта и термокоррекции на выявление букс с разной температурой нагрева и в различных диапазонах температуры окружающей среды.

Межпредметные связи:

''ЭММТ'' – терморезисторы, усилители постоянного тока, полевые транзисторы, эммиторные повторители, пороговые устройства.

''Э''- дифференциальные цепи, 2-ой закон Кирхгофа, переходные процессы.

''ОТК''- принципиальная схема приёмно-усилительного тракта.
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2.6 Субблок цепей согласования /ЦС/

Функции цепей согласования /ЦС/ и взаимосвязь схем обработки первичной информации с помощью субблока ЦС. 

Схема формирования сигналов имитации на контрольные лампы НК.

Схема управления заслонками НК. Схема управления фиксаторами уровня приёмо-усилительных трактов.

Принцип преобразования информационных сигналов для передачи сообщений.

Должен знать: условия построения управляющих сигналов для напольных камер /НК/ и блока передачи сообщений.

Должен уметь: производить настройку аппаратуры подготовки информации для передачи на станцию.

Межпредметные связи: 

''ЭМТ''- генераторы и формирователи импульсов, триггеры на ИМС.

''ОТК''- устройства логической обработки и формирования сигналов.

2.7 Субблок программно - задающего устройства /ПЗУ/

Назначение субблока ПЗУ и его состав. Функциональная схема ПЗУ. Взаимосвязь ПЗУ с аппаратурой ДИСК-Б. Динамика работы ПЗУ в режимах автоконтроля и настройки аппаратуры. Формирование контрольных сигналов.

                                      16

